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ﬁ Bu simge, emniyetle ilgili olup 6zel dikkat gosterilmesi gereken talimatlari veya not-
lari gosterir.
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1. Genel guvenlik onlemleri

Bu kilavuzda verilen bilgilerin dikkate alinmamasi
yaralanmalara veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.
Bu talimatlari ileride basvurmak tzere saklayin

Bu kurulum ve montaj kilavuzu sadece nitelikli personelin kullanimiicin hazirlanmistir.
Montaj, elektrik baglantilari ve ayarlamalar nitelikli personel tarafindan, lyi Calisma Yéntem-
lerine gére ve mevcut yonetmeliklere uygun sekilde gerceklestirilmelidir.
Uriinii monte etmeden dnce talimatlari dikkatle okuyun.
Hatali montaj tehlikeli olabilir.
‘6 Ambalajmalzemeleri [plastik, polistiren vb.) cevreye atilmamaliveya potansiyel bir tehlike
OKaynagw olduklarindan cocuklarin ulasabilecegi yerlere birakilmamalidir.
Uriini monte etmeden 6nce, kusursuz durumda oldugundan emin olun.
Uriin montajini patlayici alanlarda ve ortamlarda yapmayin: yanici gaz veya dumanlarin bulun-
masi ciddi bir emniyet tehlikesi yaratir.
Motor techizatini monte etmeden dnce, emniyet mesafesiolusturmakicin ve tim ezilme, kopma,
uzuvlari kaptirma tehlikelerini ve genel tehlikeleri iceren alanlari koruma altina almak veya
izole etmek icin gerekli tim yapisal degisiklikleri gerceklestirin.
Mevcut yapinin dayanim ve sabitlik acisindan standarda uygun oldugundan emin olun. Motor
techizatiimalatcisi, motor techizatiile donatilacak olan cerceveler kurulurken lyi Calisma Yén-
temlerine bagli kalinmamasindan ya da kullanim sirasinda olusacak hicbir deformasyondan
sorumlu degildir.
Emniyet cihazlari (fotoseller, emniyet kenarlari, acil durdurucular vb.) yirirliukteki yasalar ve
yénergeler, lyi Calisma Yéntemleri, montaj yeri, sistemin calisma mantigi ve motorlu kapinin
yarattigi kuvvetler dikkate alinarak monte edilmelidir.
Emniyet cihazlari; motorlu kapinin ezilme, kesilme, uzuvlari kaptirma tehlikeleri iceren alan-
larina ve genel tehlikelericeren alanlarina karsi koruma saglamalidir.
Yasada tehlikeli alanlari belirtmek icin gerekli gorilen isaretleri asin.
Her kurulumda motorlu kapiyi tanimlayan veriler gérsel olarak belirtilmelidir.
Gerektiginde motorlu kapiyi gecerli emniyet standartlarina uygun, etkili bir topraklama
sistemine baglayin.
Montaj, bakim ve onarim islemleri sirasinda elektrikli parcalara erismek icin kapagi acmadan
once glic beslemesini kesin.
Otomasyon koruma mahfazasi sadece nitelikli personel tarafindan cikarilmalidir.
Elektronik parcalar, toprakli antistatik iletken kollar kullanilarak tutulmalidir. Motorlu
techizatin imalatcisi, emniyetli ve dogru isletimle uyumlu olmayan bilesen parcalarinin
takilmasi durumunda tiim sorumlulugu reddeder.
Uriinleri onarir veya yenileriyle degistirirken sadece orijinal yedek parcalari kullanin.
Montajci; motorlu kapinin otomatik, manuel ve acil durum isletimiile ilgili tim bilgileri sunmali
ve kullaniciya isletim talimatlarini temin etmelidir.



Kismen tamamlanmis makinalar icin sirket be-
yani

Biz:

Entrematic Group AB
Lodjursgatan 10
SE-261 44 Landskrona
Isvec

bizim sorumlulugumuz altinda olmak tizere asagidaki ekipman tirlerinin:
Ditec DAS107PLUS

asagidaki yonergelere uygun oldugunu beyan ederiz:

2014/30/EU Elektromanyetik Uyumluluk Yénergesi (EMCD])

2006/42/EC Makineler Yonergesi (MD), asagidaki temel saglik ve guvenlik gereklilikleri icin:
1.1.2,1.21,1.22,1.23,1.2.4.2,1.2.6,1.3.9,1.43,1.7.2,1.7.4,1.7.4.1,1.7.4.2

Glvenli entegrasyona yonelik teknik doklimantasyon temin edilmistir.
Uygulanmis olan uyumlulastirilmis Avrupa Standartlari asagidadir:

EN 60335 -1:2012+A13:2017 ENISO 13849 -1:2015 EN 61000 -6-2:2005
EN 60335-2-103:2015 EN 16005:2012/AC:2015 EN 61000 -6-3:2007+A1:2011

Uygulanmis olan diger standartlar veya teknik sartnameler asagidadir:

IEC 60335-1: 2010 basim 5 IEC 60335-2-103:2006+A1:2010 DIN 18650-1:2010

Ekipman icin bir onaylanmis veya yetkili kurulus tarafindan dizenlenen CE tip incelemesi veya
belgelendirmesi (kurulusun acik adresi icin, Entrematic Group AB'ye basvurun):

B 085479 0008

Qretim slreci, ekipmanin teknik dokiimantasyona uygunlugunu garanti etmeyi amaclar.
Uretim siireci bir bagimsiz kurulus tarafindan dizenli olarak degerlendirilir.

Ekipmanin hizmete alinabilmesi icin, montaji yapilmis nihai kapi sisteminin
2006/42/EC sayili Makineler Yénergesine uygun oldugu montajci tarafindan beyan edilmelidir.

Teknik veri formundan sorumlu kisi:

Matteo Fino E-posta: matteo.finodentrematic.com
Entrematic Group AB

Lodjursgatan 10

SE-261 44 Landskrona

Isvec

Yer Tarih imza Gorevi

Landskrona 16-07-2019 %e; Fino Giris Otomasyonu Baskani
<>
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2. Teknik ozellikler

2.1 lsletim talimatlari

Hizmet sinifi: 5 (giinde 600 cevrim ile minimum 5 yillik calisma 6mri).

Uygulamalar: AGIR HIZMET lyayalar tarafindan cok yogun kullanilan girisler icin).

e Performans ozellikleri, tavsiye edilen agirliga (izin verilen maksimum agirligin yakls.
2/3'1) atifta bulunur. Izin verilen maksimum agirlikla kullanildiginda yukarida bahsi gecen
performansta disis olmasi beklenebilir.

e Hizmet sinifive ardisik cevrim sayisi sadece, ortalama calisma kosullari altinda istatistik-
sel olarak belirlenmis olan ve dolayisiyla belirli kullanim kosullariicin her zaman gecerli
olmayabilecek yaklasik bir gosterge olarak disintlmelidir.

e Her otomatik giriste su gibi degisken unsurlar mevcuttur: sirtinme, dengeleme ve cev-
resel etkenler; bunlarin hepsi otomatik girisin performans o6zelliklerini énemli olclde
degistirebilir veya girisin veya parcalarinin (otomatik cihazlarin kendileri de dahil olmak
lzere) calisma omrini kisaltabilir. Montajci her 6zel kurulum icin uygun emniyet kosul-
larini saglamalidir.



3. Standart montaj
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4. Ana bilesenler
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Ref. Kod Aciklamasi

7 Sebekeglgbeslemest
8 1DAS1ALP 75W gli¢ kaynagi birimi

S 9 MDASIMR  Dislimotory
10  1DAS1QEP Kontrol paneli

N Domew:  esawienn
12 Tahrik kayisi

1 Kaysbekarma
14 DAS801LOK Hari_ci kilit cozme kolu ile birlikte kilit

DAS801LOKA Panik cikisi kilidi

a

5. Otomasyonun montaji

5.1 Kapagin cikarilmasi

C vidasini gevseterek kapak desteklerini serbest birakin ve kapagi kaldirarak cikarin.

-

N
kablo destegi
(uriinle birlikte gelen
kelepceler kullanilarak kab-

lolari baglamak gerekiyorsa

kullanilacaktir) —
%F |




5.2 DAS107PLUS kasasinin drunle birlikte gelen kanat ankraj

braketleri kullanilarak sabitlenmesi
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AksT belirtiimedikce TUm Blcimler milimetré (mm) cinsinden ffade edllmlsnr o
Sekilde, otomasyonlu kapi kanatlarinin bizim tarafimizdan tretilmeyen profiller kullanilarak imal
edildigi dikkate alinarak, DAS107PLUS otomasyonunun duvara sabitlenmesine yonelik dlcimler
gbsterilmektedir. Kapi kanatlari ALU/PAM serisi DITEC profilleriile imal edilmisse: ilgili kilavuzlarda
verilen dlcimlere basvurun.
Arkadaki referans cizgisini kullanarak kasada bir delik acin ve M6 @12 celik tapalar veya 6MA
vidalarla (urinle birlikte gelmez) sabitleyin.
Tespit noktalarini yaklasik 400 mm’de bir olacak sekilde dagitin.
Kasanin, arka ylzeyi zemine dik olacak ve duvarin sekliyle boyuna deforme olmayacak sekilde diz
bir sekilde konumlandirildigindan emin olun. Eger duvar diz ve plrizsiz degilse duvara demir
levhalar tutturulmali ve ardindan kasa bu levhalara takilmalidir.
UYARI: kasanin duvara sabitlenmesi, kapi kanadinin agirligini tasimaya elverisli olmalidir.
UYARI: montaj sirasinda tekerlek kilavuzuna zarar vermeyin. Kanatlari monte etmeden once
kilavuzu iyice temizleyin.
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5.3 DASTIM8 ve DAS18M8 ile ornekler
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5.4 Cam kapi kanadinin hazirlanmasi

Semada AC1356 aliminyum profil ve cam icin islem &lciileri gosterilmektedir.

Sabitleme islemi icin cam tzerinde ise @15, aliminyum profil Uzerinde ise @10 capinda boydan
boya acik delikler gereklidir. Deliklerin sayisi ve merkezler arasindaki ilgili mesafe, kapi kanadinin
genisligine baglidir. Camin kenart ile profilin ic tabani arasinda ideal olarak silikon kullanilmalidir.
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5.5 Kapr kanatlariin montaji ve ayarlanmasi

ﬂ UYARI: Kanatlar mekanizmaya takildiktan sonra BUTUN MAKARA DESTEKLERINI
CIKARTIN (KJ.

Kanatlari civatalarla makaralara sabitleyin ( J)

Kapi kanadi, sekilde gosterildigi gibi, dikey olarak ayarlanabilir.

e Vidalari [H] gevsetin ve vidalari [I] cevirerek yiksekligi ayarlayin;

e Vidalari [J] cevirerek kapi kanadinin yan konumunu ayarlayin;

e Kapi kanatlarini elle hareket ettirin ve sorunsuz ve engelsiz bir sekilde hareket ettiklerin-
den ve tim tekerleklerin kilavuza yaslandigindan emin olun.

UYARI: contalari olmayan timuyle cam kapi kanatlarricin, cam levhalar arasinda temasi onlemek
Uzere kapali konumda en az 10 mm'lik bir bosluk birakin.

iKi KAPI KANATLI OTOMASYON




SAGA ACILAN TEK KAPI KANATLI
OTOMASYON

SOLA ACILAN TEK KAPI KANATLI
OTOMASYON

e Ucdurduruculari [E] acilma ve kapanma konumlarina yerlestirin.
e 2 kanatli otomasyonlarda, kapak destegi icin bir durdurucu olarak kullanilmak tzere ka-
sanin ucunun yakinina yerlestirilmesi gereken tciincl bir uc durdurucu temin edilir.
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5.6 Zemin kilavuzlarinin montaj

Zemin kilavuzlari PVC, NAYLON veya TEFLON gibi strtinmeyi onleyici bir malzemeden imal
edilmelidir. Zemin kilavuzunun uzunlugu, sabit ve hareketli kapi kanatlari arasindaki bindirme
uzunlugundan biylk olmamalidir ve gecis acikligina girmemelidir.

Zemin kilavuzlarina ornekler

/&C‘ s
!;r l‘\ ") = J J )
TS st LIE L.
/ E S o P& e OF o Ogoj
I e Ol 0100,
\,50/> min 21
max 40

KP515AB

0.7 Kayisin ayarlanmasi

Kayis gerginligi imalatta ayarlanmistir ve normalde tekrar ayarlanmasi gerekmek. Buna ragmen
kayis gerginligini ayarlamaniz gerekirse asagidaki adimlari izleyiniz:

a) Sabitleme civatalarini gevsetin (F).

b] Mé kayis ayar civatasini (G) 0,9 /1,7Nm ‘ye kadar sikin.

c) Sabitleme civatalarini sikin (F).

LT< 3000 =09Nm
LT>3000=1,1Nm

ﬂ UYARI: yanlis ayar, otomasyonun dogru islemesini engeller.



5.8 Kapi kanadi bloke elemaninin montaji (istege bagli)

Kapr kanatlarini kapali tutmak icin bir bloke cihazi monte edilebilir.
Kontrol paneli, monte edilen bloke elemani tirlini otomatik olarak tanir.
Montaj icin, bloke cihazi montaj kilavuzuna basvurun.

b

6. Elektrik baglantilari

A Otomasyonu gecerli emniyet standartlarina uygun, etkili bir topraklama sistemine baglayin.
Montaj, bakim ve onarim islemleri sirasinda elektrikli parcalara erismek icin kapagi
acmadan 6nce giic beslemesini kesin.

Otomasyon koruma mahfazasi sadece nitelikli personel tarafindan cikaritmalidir.

Sebeke beslemesi tizerine, kontak acilma mesafesi en az 3 mm olan tam-kutuplu bir kesici
salter takilmalidir.

Elektrik sisteminin kendisinden once yeterli bir artik akim devre kesicisi ve asiri akim kesicisi
bulundugunu kontrol edin.

Otomatik sistemin yanina bir elektrik salteri monte edin.

Guc kaynagi kablosuna zararverebilecek herhangi bir keskin kenar bulunmadigindan emin olun.
Glic kablosu hasarliysa imalatciya veya nitelikli personele degistirtin.

e HO5SRN-F 3G1,5veya HOSRR-F 3G1,5 tipi bir elektrik kablosu kullanin.

e Koruyucu kapagi [1] cikarin.

e Glc kablosunu [2] terminal kutusuna [4] baglayip kablo sabitleyici [3] ile yerine kilitleyin.
e Koruyucu kapagi [1] yerine takin.

e Baglanti kablosunu [5] gtic kaynagi birimine [6] baglayn.

1P2282TK
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6.1 Standart elektrik baglantilari

1DASTMR
e

Cikis

A

VI e g
B

P e i

ez 0= [D=0=0x] %

[EE=] KuLLANMAYIN

YesitLED [0
\\\///

DAS902BAT2 (24 V) listege bagl)

DAS901BAT1 (12V)
listege bagl)

Aciklamasi
Giic kaynagi birimi baglantisi

Motor baglantisi

Kodlayici baglantisi

1 COM500MKS secim anahtarinin baglantisi icin kullanilir.
Yesil LED: Bu LED sonikse veya yanip séniyorsa kontrol panelinin arizali
oldugu anlamina gelir;

DAS901BAT1 - DAS902BAT2 akii kiti baglantisi (istege bagli)

Bir gli¢c arizasi durumunda, operator agilma islemi gerceklestirecektir

(fabrika ayarlari).

DAS902BAT? ile siirekliislem secimiicin 38 ve 41 numarali parametrelere

bakilmalidir.

Akdleri sarj etmek icin, sistemi baslatmadan en az 30 dakika once aki

kitini sebeke giiciine baglayin.

UYARI: sarjicin, akd kiti stirekli kontrol paneline bagli olmalidir. Aki kitinin
verimliligini diizenli araliklarla kontrol edin.

Gerilim olmadiginda kapi sadece 8-12 arasina bagli bir TUS komutu ile acilabilir.

NOT: 12V 1,2mAh NiMH tipi akiler kullanin.

Farkli tipte bir aki kullanilmasi durumunda zarar gérebilir!

15




6.2 Kontrol paneli komutlar

A Kullanilmayan N.C. kontaklara atlama teli takin

20| =] KULLANMAYIN
19 E Bloke c.lhazw } bloke cihazi baglantisi
18 E Bloke cihazi
17 E v[+] 24 V= NOT: Harici aksesuarlar icin gii¢
16 E _l Ic agma kaynagi cikisi 24V = 0,64A.
15| =] (-Jov Cekilen maksimum 0,64A'Lik akim,
tim terminallere ait glic kaynagi
14 (+] 24 V= cikisinin toplamina karsilik gelir
13 E Orta varlik sensori testi (1-7; 8-14; 15-17)
12 E ——  Tuslaagma
11 E —t ¢ Emniyet fotoseli 2 veya orta varlik sensorii 2
10| =] KULLANMAYIN
9 E —T @  Emniyet fotoseli 1 veya orta varlik sensorii 1(tek bir sensér kullanilmissa bu kontagi kullanin)
8| =] (-Jov
7 (+) 24 V=
6 E Yan varlik sensor testi
5 E Dis acma
4 E Yan varlik sensori 2
3 E Durdurma
2 E Yan varlik sensorii 1 (tek bir sensor kullanilmissa bu kontagi kullanin)
1= lov
6.2.1  Komutlar
Kontak Aciklamasi
1T——t 2 N.C. YANVARLIK Yan varlik sensord 1 i bélim 10.2'deki 6rneklerde gésterildigi gibi
(bkz. parametre 27) SENSORU 1 baglayin.
N.C. DUR Emniyet kontaginin agilmasi, gecerli islemin durmasina neden
1———t 3 olur.
[bkz. parametre 46) UYARI: kontak tekrar kapandiginda kapi kapanir
UYARI: Acil durum acilmasi (aki 12V) énceliklidir (= STOP kon-
tagr acik olsa dahi elektrik kesintisinde kapi acilir)
1_—_——t 4 N.C. YANVARLIK Yan varlik senséri 2'yi bolim 10.2'deki 6rneklerde gésterildigi gibi
(bkz. parametre 28) SENSORU 2 baglayin.
N.O. DIS ACMA Dis sensérid bolim 10.1 ve 10.2'deki orneklerde gosterildigi gibi
1——5 baglayin.
Kontagin kapanmasi, kapi acilma islemini devreye alir.
60— YAN VARLIK Yan sensorlerin test kelepcesini baglayin.
[bkz. parametre 29) SENSORU TESTI Kelepce 6, her islemden énce yan emniyet sensérleri izerinde bir
testi devreye alir.
Test basarisiz olursa ekranda bir alarm mesaji gorindr.
To—- AKSESUARLARA 24V == aksesuarlarin glic beslemesi.
To——+ GUC BESLEMESI

1P2282TK
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Kontak
N.C. EMNIYET FO-
8 —t 9 TOSELI 1 VEYA
[bkz. parametre 07) ORTA VARLIK
SENSORU 1
N.C. EMNIYET FO-
8 _—t 11 TOSELI 2 VEYA
[bkz. parametre 08) ORTA VARLIK
SENSORU 2

N.O. TUSLA ACMA
8__— 12
[bkz. parametre 04)

ORTA VARLIK
13 00— SENSORU TESTI
[bkz. parametre 09)
8 o—- AKSESUARLARA
14— —+ GUC BESLEMESI

Kontak

15— 16 N.O. iCACMA

15 06——m—- AKSESUARLARA
17—+ GUC BESLEMESI

Kontak

Aciklamasi

Emniyet fotoseli 1 veya orta varlik sensérd 1 bolim 10.1 ve
10.2'deki orneklerde gosterildigi gibi baglayin.

Emniyet fotoseli 2 veya orta varlik sensérd 2'i bolim 10.1 ve
10.2'deki drneklerde gosterildigi gibi baglayin.

Kontagin bir tus komutu ile kapatilmasi, bir agcma islemini devreye
alir ve parametre 04 ile secilen slre gectikten sonra kapatmaya
gecilir.

KAPI KAPALI modunda acma islemiicin kullanilirsa:

- Bir sebeke glic beslemesi veya aki sirekliligi durumunda, bir
8-12 komutu kapiyl kismen acar ve parametre 04 ile secilen siire-
nin ardindan kapiyr kapatir.

- Sebeke glic beslemesi yoksa bir 8-12 komutu, tam bir agma is-
lemi gerceklestirmek icin gerekli slire boyunca, mevcutsa akdleri
yeniden devreye alir ve ardindan kontrol panelinden akilerin bag-
lantisi kesilir.

Varlik sensdrlerinin test kelepcesini baglayin.

13 komutu, her islemden 6nce orta emniyet sensorleri tizerinde
bir testi devreye alir. Test basarisiz olursa ekranda bir alarm
mesaji gorunir.

24V == aksesuarlarin glic beslemesi.

Aciklamasi

ic sensér 'i bolim 10.1 ve 10.2'deki 6rneklerde gosterildigi gibi
baglayim.

Kontagin kapanmasi, kapi acilma islemini devreye alir.

24V == aksesuarlarin glic beslemesi.

Aciklamasi

Bir elektro-mekanik bloke elemani baglamaya yénelik cikis (istege bag-

18 e—F—e 19 BLOKE CIHAZI |}
(bkz. parametre 05)  BAGLANTISI

Bloke cihazi, 6grenme asamasinda otomatik olarak secilir.



7. Kontrol islevlerinin ayarlanmasi ve secimi

Kontrol panelinde metin ve/veya sayi gésteren iki haneli bir ekran bulunur.
Dért digmesi vardir.

1up

©
LEARN / EXIT 4(©) ©) 2 skLect
©

3 DowN

Ekrani acma prosediri asagidaki gibidir:

!LECT (SEC] tusuna basarak ekran testini baslatin

NOT: hatali okumayi 6nlemek icin, iki ekranin yedi bolgesinin hepsinin dogru sekilde aydinlandi-
gindan emin olun.

- 1UP: parametre numarasini veya icerdigi degeri artirmak icindir;
- 2SELECT: bellekte programlanmak tzere bir parametre veya deger girmek icindir;
- 3 DOWN: parametre numarasini veya icerdigi degeri azaltmak icindir;
- 4 LEARN/EXIT:
o LEARN (OGREN] tusu 3 isleve sahiptir:
1. Hizli 63renme. Saniyeden uzun ancak 2 saniyeden kisa stireyle basilirsa, kontrol pa-
neline bagli elektronik aksesuarlar algilanir.
2.Normal 6grenme. LEARN digmesine 2 saniyeden uzun basili tutulursa ekran yanip
soner - Digme birakildiktan 2 saniye sonra bitin bir 6grenme prosediri basla-
tilir. Kapi Bolim 8'de tabir edilen operasyonlari tamamlamak icin acilma-kapanma
manevralari yapar.
3. Fabrika ayarlarini geri ylikleme. 10 saniyeden uzun sireyle basilirsa kontrol paneli
fabrika ayarlarini geriyikler.
e EXIT (CIK] tusu, parametre menisiinden veya degerden degisiklikleri kaydetmeden
cikar. EXIT (CIK] tusuna basilmazsa islemsiz gecen 3 dakikanin ardindan kontrol paneli
varsayilan ekrana doner.

NOT: ayarlanan deger, degerde degisiklik yapilip yapitmadigina bakilmaksizin, SELECT (SEC) tusuna
basilmasiyla kontrol paneli tarafindan kaydedilir. S6z konusu degeri kaydetmek istemiyorsaniz
EXIT (CIK) tusuna basin.

Bir deger programlandiginda o parametre 6grenme cevriminin disinda birakilir. Yeni bir 6grenme
cevrimi yiritilse bile s6z konusu deger degismeyecektir.

Parametreleri tekrar 6grenme cevrimine dahil etmek icin, fabrika ayarlarina donilmelidir.
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7.1 Ekran durum gostergesi

Ekran aktif olan farkli komutlari gosterir . Ekran durum gdstergesi 'vi gostererek acilir. Ar-
dindan operatordeki farkli komutlari temsil eden sayilari gosterilir.
00=Tus Komutu

01=ic Komut

02= Dis Komut

03= Senkronize Komut

04= Kilitleme Komutu

05= Varlik Komutu 1

06=Varlik Komutu 2

07= Yan Varlik Komutu 1

08= Yan Varlik Komutu 2

09= Durma Komutu

10= Acil Acilma Komutu

13= Kapat Komutu

14= Bakim Komutu

24= Push&Go Komutu

25= Acma - Kapama Komutu

28=Yangin Komutu

47= Kilitleme Devre Disi Birak



@O

8. Baslatma

Herhangi bir tir islem gerceklestirmeden 6nce, otomasyonun devre disi oldugundan
ve akdlerin baglantisinin kesildiginden emin olun.

Otomasyon kuruldugunda; baslatma ve ayarlama islemi asagidaki sirayla gerceklestiriltmelidir:

1. Aksesuarlari, acma ve emniyet sensorlerini, bloke cihazini, aklleri ve secim anahtarini
baglayin.

Kontrol panelindeki 1-2, 1-3, 1-4, 8-9, 8-11 emniyet kontaklarina eger kullanilmiyorlarsa
atlama teli takin.

3. Sebeke gii¢c beslemesini otomasyona baglayin.

4. Asagidaki parametreleri ayarlayin:

N

Parametre Aciklamasi Ayarlar

00= Yok (Fabrika ayari).
01= Varlik senséri 1 (izleme &zellikli bir varlik sensori monte

09 Orta varlik sensori testi edildiyse ayarlayin).
02=Varlik sensori 1 ve 2 (izleme 6zellikli iki varlik senséri monte

edildiyse ayarlayin).

00= tek kapi kanadi otomasyonu icin saga acma.
12 Acilis yonu secimi 01=tek kapi kanadi otomasyonu icin sola agma ve cift kapi otomas-
yonu icin (Fabrika ayari).

00= Yok (Fabrika ayari).
01= Varlik sensori 1 (izleme 6zellikli bir varlik sensori monte

29 Yan varlik sensori testi edildiyse ayarlayin).
02=Varlik sensori 1 ve 2 (izleme 6zellikli iki varlik sensérii monte

edildiyse ayarlayin).

00= Tek kapi kanatli otomasyon

67 Opes e (Y Seei! 01= iki kapi kanatli otomasyon

5. Kapagiaralikli birakin ve givenlik sensorlerivarsa, bunlarin bekleme modunda oldugunu
ve sensor algilama alaninda hareket eden kisi veya nesnelerin olmadigini kontrol edin.

6. Kapagi sadece LEARN digmesine basmaya yetecek kadar acin. LEARN digmesine 2 sa-
niye basili tutun, ekranda yamp sonecektir.

Kapi kanatlarinin kursunun ve agirtiginin dogru alinmasini saglamak icin, bilgi alma
islemi kapi kanatlari monte haldeyken gerceklestirilmelidir.

7. Kapagin vidalarini takmadan, aralikli birakin. Boylece sensorler calisabilir pozisyonda
olacaktir. Sensorlerin algilama alanine 6grenme sirasinda test edilmesi ve 6grenilmesi
icin bos birakin.

8. Otomasyon, acma ve kapatma islemleri gerceklestirir.

Bu cevrim sirasinda, kontrol paneline bagli olan asagidaki aksesuarlar ve bazi parametreler
algilanir:

Aksesuar / Parametre Parametre numarasi
Bloke elemaninin bulunup bulunmadigi ve tipi 05, 06
Sensorlerin izlenip izlenmedigi 9,29
Akinin bulunup bulunmadigi ve tipi 41

Gegis aciklig genisligi 6lelimi -

Kapi kanadi/kanatlari agirliginin hesaplanmasi -

Ogrenme cevriminin sonunda kapi kapali kalir ve ekranda gosterilir.

Ogrenme cevrimi sirasinda bazi parametreler otomatik olarak yapilandirilmadiysa kapi acilir. Ek-
randa oncelikle E ve ardindan otomatik olarak alinmayan parametre, érnegin kapinin 2 kanatli
mi 1 kanatli mi oldugu (parametre 67) gésterilir.

20
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P05, P06, P67 parametreleri montajci tarafindan yapilandirilabilir ve P59, P68, P69 olarak goste-
rilen acik pozisyon ve kapi agirliginin dogru 6grenilmesini engelleyen hicbir engel ve sirtinme
olmadigini kontrol edin. Engelleri kaldirin ve 6grenme siirecini tekrarlayin.

1. Parametreleri degistirmeye baslamak icin SELECT (SEC] digmesine basin.
2. Parametre degerini yanip séner modda gérintilemek icin tekrar SELECT (SEC) digme-
sine basin.

S h®

UP (YUKARI) ve DOWN (ASAGI) diigmelerini kullanarak dogru degeri secin.

Secilen degeri onaylamak ve programlamak icin SELECT (SEC) digmesine basin.
Alinmamis olan diger parametreleriyapilandirmaya gecin

LEARN/EXIT (0BREN/CIK) diigmesine 2 saniyeden uzun siireyle basin, ekranda g6-

rintllenir; 2 saniye sonra kapi kapanir ve isletime hazirdir.

Gerekirse, asagidaki ana parametreleri ayarlayabilirsiniz:

00

02

03
(i

15

38

Alﬂ

Acma hizi secimi (cm/sn)

(10+70, 10= 10cm/sn; 70= 50cm/sn)

Kapatma hizi secimi (cm/sn)
(10=70, 10= 10cm/sn; 70= 50cm/sn)

Otomatik kapanma siiresi secimi (00+60sn)
Kismi agma secimi (%00-99)

Hizlanma ve frenleme performansi ayarlamasi (01+05)
01= minimum performans, hafif kapi kanatlari icin
05= maksimum performans, agir kapi kanatlari icin

24V DAS902BAT2 akii ile stirekli isletim secimi (00+01)
00= Devre disi
01= Etkin

Maksimum acma kuvvetinin ayarlanmasi (02+19N x 10)
Tekrar acilma manevrasi aniden meydana gelirse, parametre 49'u fabrika degerinden
(08) daha distlik bir degere ayarlayin, drnegin 04 - 05.

e Diger parametre degiskenleriicin, “Parametrelerin ayarlanmasi” bélimine bakin.

e Kurulumun mevcut yonetmeliklere ve ilgili makamlarin belirledigi zorunlu kosullara uy-
gun olmasini saglayin.

e Baslatma sirecinin sonunda kapag kapatin ve vidalarini sikin. (Bkz. Bélim 5.1).



9. Parametreleri

9.1 lIsleve gore yapilandirma parametreleri

Yapilandirma ile ilgili daha fazla bilgiicin, bkz. bol. 9.2

Parametre

00
02

Parametre

03
04

Parametre
12
5E
67

Parametre
1

Parametre
15
49
4A
50

Parametre

38
41

Parametre

Parametre
07
08

09

HIZ parametreleri
Aciklamasi
Yiiksek Hizli Acma (10= 10cm/sn; 70= 50cm/sn)
Yiksek Hizli Kapatma (10= 10cm/sn; 70= 50cm/sn)

SURE parametreleri
Aciklamasi
Acik Tutma Stresi
Tus Acik Tutma Siresi

ISLEV parametreleri
Aciklamasi

Acilis yoni. Tek kanat saga ac (00) / tek kanat sola ac ve iki kanat (01)

Durum Gostergesi. Kapali (00) / Acik (01)
Kapi tipi. 00 (1 kanat) - 01 (2 kanat)

KONUM parametreleri
Aciklamasi
Kismi acma konumu

TAHRIK parametreleri
Aciklamasi
Hizlanma ve frenleme performansi. Minimum(01)/maksimum(05)
Maks. acma kuvveti
Kapatma itme kuvveti uc kontrolu
Maks. kapatma kuvveti

ACIL DURUM parametreleri
Aciklamasi
Akil ile stireklilik. DEVRE DISI (00) / DEVREDE (01)
Akil tipi. Akl yok (00) / 12V (01) / 24V (02)

KiLIT parametreleri
Aciklamasi

Bloke tipi. Blokesiz (00) / KULLANMAYIN (01, 02) / panik cikisi bloke elemani (03) /

standart bloke elemani (04) / KULLANMAYIN (05)

Acmadan 6nce kapatma itme kuwveti. DEVRE DISI (00) / DEVREDE (01)

Kilitleme icin agma gecikmesi
(Push&Close) It ve Kapat. Kapali (00) / Agik (01)
[Push&Close) It ve Kapat Zaman Asimi

SENSOR parametreleri
Aciklamasi
Fotosel kontadi 1 veya orta varlik sensérii 1. N.O. (00) / N.C. (01)
Fotosel kontadi 2 veya orta varlik sensérii 2. N.O. (00) / N.C (01)
Orta varlik sensor testi.
Yok (00) / sensér 1 (01) / sensér 1 ve 2 (02)
Yan varlik sensorii kontak 1. N.O. (00) / N.C. (01)
Yan varlik sensorii kontak 2. N.O. (00) / N.C. (01)
Yan varlik senséri testi. Yok (00) / sensér 1 (01) / sensor 1 ve 2 (02)
Yan varlik devreye girme mesafesi
Sensor tipi. 1 telle (00) / 2 telle (01) izleme
DURDURMA yapilandirmasi. N.O. (00) / N.C. (01)

22

Aralik

10-50cm/sn
10-50cm/sn

Aralik
00-60sn
00-60sn

Aralik
00-01
00-01
00-01

Aralik
%00-99

Aralik
01-05
02-19N x10
00-19N x10
02-19N x10

Aralik
00-01
00-02

Aralik
00-05

00-01
00-99sn. x 10
00-01
00-99sn.x 10

Aralik
00-01
00-01

00-02
00-01
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9.2 Parametrelerin aciklamasi

ﬂ “"MONTAJ AYRI" stitununda, degistirilen ayar degerlerini gérebilirsiniz.

Parametre

(]
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Aciklamasi

Acma hizi secimi

(10+70, 10= 10cm/sn; 70= 50cm/sn tek kapi kanadi icin)

Maksimum acma hizini ayarlar.

Kapatma hizi secimi (10+70, 10= 10cm/sn; 70= 50cm/sn tek kapi kanadiicin)
Maksimum kapatma hizini ayarlar.

Otomatik kapanma stiresi secimi (00+60sn)

Bir ic veya dis agcma komutunun ardindan otomasyonun acik kalacagi

slreyi ayarlar.

Bir "TUS" tus komutunun ardindan otomatik kapanma siiresi secimi

(00+60sn)

Bir "TUS" tusla acma komutunun ardindan otomasyonun acik kalacagi

slreyi ayarlar.

Bloke tipi secimi (00+05)

00= blokesiz

01= KULLANMAYIN

02= KULLANMAYIN

03= panik cikisi blokesi

04= standart bloke

05= KULLANMAYIN

Acma isleminden 6nce kapatma itme kuvveti (00+01)

00= Devre disi

01= Etkin

Etkinlestirilirse (01), otomasyon kapatma amacli bir itme kuvveti uygula-

yarak elektriklikilit acildiginda dogru bir serbest birakmayi garanti eder.

Fotosel kontagdi 1 veya orta varlik sensori 1 (00+01)

00=N.O.

01=N.C.

Fotosel kontagi 2 veya orta varlik sensori 2 (00:01)

00=N.O.

01=N.C.

Orta varlik sensorii testi (00+02)

00= Yok

01=Varlik sensérii 1 izleme dzellikli bir varlik sensori monte edildiyse
ayarlayin)

02= Varlik sensori 1 ve 2 (izleme ozellikli iki varlik sensori monte
edildiyse ayarlayin)

Kismi acma secimi (%00-99)

Acilis yonii secimi (00+01)

00= tek kapi kanadi otomasyonu icin saga acma;

01= tek kapi kanadi otomasyonu icin sola acma ve cift kapi otomas-
yonu icin

Hizlanma ve frenleme performansi ayarlamasi (01+05)

01= minimum performans, hafif kapi kanatlari icin

05= maksimum performans, agir kapi kanatlari icin

Yan varlik sensorii 1'de kontak secimi (00+01)
00=N.0O.
01=N.C.
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Parametre

Aciklamasi

Yan varlik sensorii 2'de kontak secimi (00+01)

00=N.O.

01=N.C.

Yan varlik sensérii testi (00+02)

00= Yok

01=Varlik sensori 1 (izleme 6zellikli bir varlik sensori monte edildiyse
ayarlayin)

02= Varlik sensori 1 ve 2 (izleme ozellikli iki varlik sensori monte
edildiyse ayarlayin)

Yan varlik sensorii icin devreye girme mesafesinin ayarlanmasi

(00-99 dm)

Yan varlik sensoriiniin midahalede bulundugu mesafeyi ayarlar.

00 = minimum. Otomasyon acma asamasinda kursun timu disik
hizda gerceklestirilir.

01-99= sensor sadece desimetre cinsinden son secilen aciklikta
devreye girer.

Sensor tipi secimi (00+01)

Birlesik sensérler icin izleme turini secer.

00 = izleme 8zellikli (1 telli) sensér: birlesik sensorlerde hem algilama
araligi hem de kontrol araligi icin tek bir test girisi vardir.

01= izleme 6zellikli (2 telli) sensor: sensérlerin algilama ve kontrolicin
ayri test girisleri vardir.

24V DAS902BAT2 akii ile siirekli isletim secimi (00+01)

00= Devre disi

01= Etkin. 24V akdi kiti kullaniliyorsa bir gii¢ arizasi yasansa bile oto-
masyon calismayi strdirir (dustk pil: son eylem = acilis).

Akii tipi secimi (00+02)

00= Ak yok

01= 12V (yalnizca acil durum acilimi)

02= 24V (strekli calisma)

Bloke cihazi ile acma gecikmesinin ayarlanmasi (00+99sn x 0,1)

Bir bloke cihazi monte edilmisse, secim anahtari KAPALI KAPI veya

TEK YON konumuna ayarlandiginda acma gecikmesi siiresini ayarlar.

DURDURMA kontagi secimi (00+01)

00=N.O.

01=N.C.

Maksimum acma kuvvetinin ayarlanmasi (02+19N x 10)

Acma sirasinda operatorden kapi kanadi dizerine uygulanan kuvvet.

Kapanma uc¢ durdurucusunu dogrulamak icin itme kuvvetinin ayar-
lanmasi (00=19N x 10)

Kapatma sirasinda maksimum kuvvetin ayarlanmasi (02+19N x 10)
Kapanma sirasinda operatérden kapi kanadi tizerine uygulanan kuvvet.

(Push&Close) it ve Kapat (00:01)

Bu parametre Acik (01) olarak ayarlandiginda motor calisma modu
secimlerinde KAPALI veya CIKIS olacaktir, birisi manuel olarak acmaya
calisirsa, 50 “Closing Max Force” parametresi tarafindan secilen kuvvet
ile kapiyr kapatmaya calisacaktir.

[Push&Close) ayni zamanda “fakir adamin kilidi” olarak da bilinir.
00= Kapali

01=Acik

(Push&Close) itme ve Kapatma Zaman Asimi (00+99sn x 01)

Birisi kapiyl acmaya zorlarken kapinin ne kadar siire “savasmaya”
devam edecegini ayarladigimiz parametredir.

00= Sonsuz zaman
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Parametre

SE

C
(|

1DAS1QEP

1901123456
(T

Montaj
ayri

Aciklamasi Fabrika ayari

Durum Géstergesi. (00+01)
Operator, kontrol panelinin LED ekranindaki durum gostergesini gos- '

terir. Daha fazla bilgi icin paragraf 7.1 'ye bakiniz. N
00= Kapali

01=Acik

Otomasyon tiirii secimi (00+01) TO BE SET
00= Tek kapi kanatli otomasyon (AYARLA-
01= Iki kapi kanatli otomasyon NACAKTIR)
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10. Baglanti orneqi
10.1  Acma radari ve fotosel ile baglanti ornegi
iC SENSOR
= DIS SENSOR
y »
- === qAlir====J Fotoseller
Fotocel
=17 ic DAS900PH1A
=i SENSOR .
24V '
E 15 |/—| + - 1:?
=N BN
=) 13 15 16 17 15 o
=12 : %
RX
E 11 147+24Vkahverengi \
E]O 9— NPN siyad ) |
= 70 s -0y ma X, oo
'7 8— -0V mavi :
=]| 6 o
= 5 DIS, s
=| 4 SENSOR =
3 24V w| |7
=l 8
=]

26

1P2282TK



IP2282TK

10.2 Birlesik acma ve emniyet sensorl + acilma sonrasi emniyet

sensord

A Elektrik baglantilari, sebeke glic beslemesi devre disi birakilarak yapilmalidir.

PAS024AS(W) (1)

PASO05AP(2)

PASO05AP(1)  PASAA2 (1) PAS024AS(W] (2]
‘ PASAA? (2)
== Bu baglantilarla otomasyon acilir ve
ic ve/veya dis sensérden gelen bir
komutla gecis acikliginda bir yon
degistirme glvenlik kontagini ger-
ceklestirir.
. » Acma guvenligi, otomatik kontrollu
yan sensorler tarafindan garanti edilir.
NOT: Tek bir sensor bagli ise sensér
baglantilarina (1) basvurun.
iC SENSOR iC SENSOR
PASAA2 (1) PAS024AS(W) (1) PASOO05AP (1)
Beyaz —17 Yesil —17 Yesil —7
Kahverengi___ 15 Kahverengi 15 Kahverengi 1
Yesil —16 Sarl — 16 Sari
Sari —15 Beyaz —15 Beyaz
Pembe —09 Pembe —9 Pembe ——1
Mavi —15 Gri —15 Gri —
Kirmizi —17 Kirmizi —17 Kirmizi —7
Siyah —13 Mavi —13 Mavi —5b
DIS SENSOR DIS SENSOR
PASAA2 (2) PAS024AS(W) (2) PASO05AP (2)
Beyaz —14 Yesil — 14 Yesil —7
Kahverengi— 8 Kahverengi____ 8 Kahverengi 1
Yesil —5 Sari —5 Sari
Sari —8 Beyaz __§ Beyaz
Pembe —11 Pembe 11 Pembe — 1
Mavi —8 Gri —8 Gri — 4
Krmizi  — 14 Kirmizi —— 14 Kirmizi — 7
Siyah —13 Mavi —13 Mavi —5b

Asagida gosterildigi gibi, PASAA2 secisindeki DIP anahtarlarinin secimini ayarlayin:
oN
3900 3Rg 9"

n Sensdrlerin iliskin daha fazla bilgi icin, ilgili montaj kilavuzlarina basvurun.

Sensorlerle birlikte fotosel de kullanilirsa (bkz. bélim 10.1):

e sensoridn mavi telini terminall5’e baglamayin;
e fotosel alicisinin NPN telini terminal 9'a baglamayin;
e sensorlerin mavi telini ve alicinin NPN telini birbirine baglayin.
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1.

Ariza giderme / alarmlar

Sorun Coziimi
Otomasyon acilmiyor ve motor Islev secim anahtariayarlarini kontrol edin ve degistirin.
calismiyor Sensorin algilama yolu Gzerinde hicbir cisim bulunmadigindan emin
olun.

Binanin icindeki glic besleme salterini kontrol edin.

Motor calisiyor fakat otomasyon Tum kilitleri kontrol edin, gerekiyorsa bunlari ¢cozin.

acilmiyor Otomasyonun acilmasini engelleyen cisimler olmadigindan emin
olun.
Otomasyon kapanmiyor Islev secim anahtari ayarlarini kontrol edin ve degistirin.

Sensoriin algilama yolu tizerinde hichir cisim bulunmadigindan emin olun.

Otomasyon kendiliginden acilip Sensorin algilama alaninda haraketli eleman bulunmadigindan

kapaniyor.

emin olun.

Tekrar acilma manevrasi aniden Parametre 49°u daha disiik bir degere ayarlayin, 6rnegin 04-05
meydana gelir

11.1

Alarmlar

e Kontrol paneli ekraninda hata sinyalleri gosterilir.

e Normalisletim sirasinda ekranda o rn gézikir.

e Ekran kapanirsa, sebeke glic beslemesinive gic kablosunu kontrol edin.

e Biralarm oldujunda ekran hata tiirii (6r.: F 4 - Motor hatasi] ile o 6zel hatayi belirten 2
rakamli bir sayiyi (6r.: [T 3 - Kodlayici hatasi) doniistimli olarak gésterir.

e Birden fazla hata varsa bunlar alfabetik dizende ve sirayla gorintilenecektir.

o slev secici anahtariyla, kontrol biriminde bir SIFIRLAMA gerceklestirmek mimkiindiir.
Alternatif olarak, giic kaynaginin ve varsa akintn baglantisini kesin ve yeniden baglayin.
Sorun devam ederse, asagidaki hata listesini kontrol edin.

e Her kontrol panelinde yesil bir LED vardir.

e Bu LED sonlkse veya yanip soniiyorsa bu, kontrol panelinin arizali oldugu anlamina gelir.

Hata

Hata

Ana hata: Glic Kaynagi
Nedeni Coziimi

Kontrol Unitesine yeterli gii¢ yok Sebeke glictintin Glc kaynagr tnitesinden dus-
mediginden emin olun, kablolari kontrol edin.

Glc kaynagi birimini degistirin

E1 - Sensor hatasi
Nedeni Coziimi
Yan varlik komut hatasi. Sensorin dogru baglandiindan (6zellikle test

Kontrol paneline yan varlik sensériinden bir kontagi) emin olun.

kontrolyaniti ulasmamistir Yan varlik sensoriinii degistirin.

Varlik komut hatasi. Sensdrin dogru baglandigindan (6zellikle test
Kontrol paneline varlik sensériinden bir kontrol kontagi) emin olun.
yaniti ulasmamistir. Varlik sensériini degistirin.

28
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Hata
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E3 - Kontrol paneli hatasi

Nedeni
Ic RAM bellek hatasi

Ic ROM bellek hatasi

Ciddiic EEPROM bellek hatasi
Ortam sicakligi 6lcim hatasi
Motor pilot arizasi (fren kiyici)

A/D konvertér hatasi

Program icerisinde kayit hatasi

Program icerisinde hata

Bloke cihazi akim hatasi

Gézci donanimi hatasi
Motorla baglanti devre disi birakilamiyor

Ciddi EEPROM yazma hatasi. Yapilandirma para-
metresi degistirilemiyor.

24V cikis asiri akim hatasi.

Bloke cihazi hatasi.
Bloke cihazi ilgili role ile serbest birakilamiyor.

Ogrenme hatasi.
Ogrenme cevrimi askiya alinmistir.

Bloke cihazi veya iki durumlu hatasi
Ciddi programlama hatasi
Cikis devreye alma hatasi.

Emniyet devreleri tzerinde ariza testi.

Baglanti gerilimi hatasi.
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Cozimii

Bir SIFIRLAMA yapin. Sorun devam ederse
kontrol panelini degistirin. Yesil LED yanip séner
veya sonuktir.

Bir SIFIRLAMA yapin. Sorun devam ederse
kontrol panelini degistirin. Yesil LED yanip séner
veya sonuktir.

Bir SIFIRLAMAyapin. Sorun devam ederse kontrol
panelini degistirin.

Bir SIFIRLAMAyapin. Sorun devam ederse kontrol
panelini degistirin.

Bir SIFIRLAMAyapin. Sorun devam ederse kontrol
panelini degistirin.

Bir SIFIRLAMA yapin. Sorun devam ederse
kontrol panelini degistirin. Yesil LED yanip séner
veya sonuktir.

Bir SIFIRLAMA yapin. Sorun devam ederse
kontrol panelini degistirin. Yesil LED yanip séner
veya sonuktur.

Bir SIFIRLAMA yapin. Sorun devam ederse
kontrol panelini degistirin. Yesil LED yanip séner
veya sonuktir.

Bloke cihazinin dogru monte edildigini kontrol
edin. Sorun devam ederse degistirin.

Bir SIFIRLAMA yapin. Sorun devam ederse kontrol
panelini degistirin.

Bir SIFIRLAMAyapin. Sorun devam ederse kontrol
panelini degistirin.

Bir SIFIRLAMAyapin. Sorun devam ederse kontrol
panelini degistirin.

Bir SIFIRLAMAyapin. Sorun devam ederse 24V ¢i-
kisa bagli sensérlerive aksesuarlari kontrol edin.
Bir SIFIRLAMA yapin. Sorun devam ederse
kontrol panelini degistirin. Yesil LED yanip séner
veya sonuktir.

Bir SIFIRLAMAyapin. Sorun devam ederse kontrol
panelini degistirin.

Otomasyonun tam bir acma ve kapatma cevrimi
gerceklestirdigini kontrol edin.

Sirtinmeyi kontrol edin.

Yeni bir 6grenme cevrimi baslatin.

Dogru bloke cihazinin kullanildigini kontrol edin.
Sorun devam ederse bloke cihazini degistirin.

Bir SIFIRLAMAyapin. Sorun devam ederse kontrol
panelini degistirin.

Bir SIFIRLAMAyapin. Sorun devam ederse kontrol
panelini degistirin.

Bir SIFIRLAMAyapin. Sorun devam ederse kontrol
panelini degistirin.
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E4 - Motor/kodlayici hatasi

Nedeni Coziimi
Kodlayici hatasi. Kodlayici ve motor baglantilarini kontrol edin.
Kodlayici, kodlayici kablosu veya motor kablosu
hasarlidir.
Motor akimi hatasi Baglantinin dogru oldugundan emin olun.

Motor kablosu veya kodlayici kablosu hasarlidir.

Kodlayici kablosu hatasi Kodlayici kablosunu kontrol edin ve gerekiyorsa
Kodlayici kablosu hatalidir degistirin.

E5 - Bloke cihazi hatasi
Nedeni Coziimi

Arizali bloke cihazi Bloke cihazini kontrol edin ve engel veya mekanik
Bloke cihazi veya kapanma durdurucusuna sikisma olmadigindan emin olun.
14mm'den daha fazla mesafede bulunan bir

) N -
engel otomasyonun acilmasini 6nliyordur. Kapatma itme kuvvetil E parametrelerinin

dogru ayarlandigindan emin olun.

E6 - iletisim hatasi
Nedeni Cozimi

Motor kontroli iletisim hatasi. Bir SIFIRLAMAyapin. Sorun devam ederse kontrol
Motor kontrold islemcisinin devreden baglantisi panelini degistirin.

kesilmistir.

Otomasyon kontroli iletisim hatasi Bir SIFIRLAMAyapin. Sorun devam ederse kontrol

Otomasyon kontrold islemcisinin devreden bag- panelini degistirin.
lantisi kesilmistir

E7 - Motor sicakligi hatasi
Nedeni Coziimi

Otomasyon calisma cevrimi, hiz ve otomasyon Motor sicaksa otomasyonu ACIK KAPI moduna
acma slresi ayarlari icin cok ylksektir. alin ve en az 1 dakika bekleyin.
Hizi azaltin ve otomasyon acma siresini artirin.

E8 - Kritik olmayan hata
Nedeni Cozimi
Kritik olmayan EEPROM yazma hatasi Bir SIFIRLAMAyapin. Sorun devam ederse kontrol
panelini degistirin.

EEPROM dolu Kaydedilecek ¢ok fazla veri vardir. Kayit defteri
yapilandirmasindaki verilerin miktarini azaltin.

ONEMLI

Arizayi giderdikten veya otomasyon bilesenlerini degistirdikten sonra asagidakileri kontrol edin:

1.
2.

kapinin hareketi (kapinin dogru calismasi icin gerekli parametreleri ayarlayin);
aksesuarlarla ilgili parametrelerin dogru ayarlandigs;

3. montajin yerel yasalara ve ilgili makamlarin asgari gerekliliklerine uydugu.
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12.Rutin bakim plani

Otomasyonun kullanim yogunluguna gore, asagidaki islemlerive kontrolleri 6 ayda bir gerceklestirin.
230V~ glic beslemesi ve akdilerin baglantisi kesilerek:

Hareketli aksami (tasiyici takim kizak kilavuzlari ve zemin kilavuzlari) temizleyip yaglayin.
Kayisi ve gerginligini kontrol edin.

Sensdorlerive fotoselleri temizleyin.

Otomatik sistemin sabitligini kontrol edin ve tim vidalarin dogru sekilde sikildigindan
emin olun.

Kapi kanatlarinin hizasini, u¢ durdurucularin konumunu ve bloke cihazinin dogru takildi-
gini kontrol edin.

230V~ glic beslemesi ve akdler bagli iken:

Bloke sisteminin dogru calistigini kontrol edin.

Otomasyonun sabitligini kontrol edin ve sarsintisiz hareket ettiginden emin olun.

Tdm kontrolislevlerinin dogru calistigini kontrol edin.

Kumandanin ve emniyet sensorlerinin dogru calistigindan emin olun.

Otomasyonun yarattigi kuvvetlerin yirirlikteki yonetmeliklerin gerekliliklerini karsiladi-
gindan emin olun.

Ataryalarin dogru calistigini kontrol edin.

Bl romsetenparsatoisin sesekparsssesinebokmz.
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